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Kontrollmodul USKM de Control Module USKM 24 V DC en

fiir Antriebe und Verriegelung FV1 oder OFV1 for Drives and Casement Locking FV1 or OFVY
(Best.-Nr.: 512140} {Ord.no. )
Wichtige Montagehinweise: Individual, special switching
¢ Anschiuss nur durch den Fachbetrieb nach den Richtlinien von VDE und EVU. St —
-2 ﬁ:‘u['mvm bt 24 fachg &8 Ioutage; nstulation Und YW jung asks ten Ang g A Individual ial switching may only be carried out after previously consulting with the manufactumr&
» Die maximal zuldssige Stromentnahme der Zentrale {vgl. Zentral hreibung) darf nicht Giberschritten werden.
« Es kinnen, je nach zuléssiger Stromaufnahme, mehrere memam in eine Linie geschaltet werden, Meaning of the individual DIP switches
* Bei RWA-Anlagen muss ein Leltungs-Endmodul zur Leitungsiib hung stets im § Kurllﬂ:lﬁundut eingesetzt
werden. Resetting the control module:

Put DIP switches 7 - 10 to off to reset the module and delete the
memory. Then interrupt the supply voltage from the control unit and.
in a de-energized state, make the required setting.

« Die Laufrichtung der Antriebe muss sowohl mit der geschalteten Richtung als auch mit der Kontrollanzeige iiberein-
stimmen, Andernfalls sind die Anschliisse von der Zentrale oder der Antriebe zu tauschen,

* Diese Beschreibung enthilt- ab Seite 4 - detaillierte Angaben zu Anschluss und Einstellung des DIP-Schalterblocl
fiir alle géngigen Anwendungen (bei 2 oder 3 Antrieben bis 300 mm Hub, mit Ausnahme KSA). Abweichungen davon
erfordern die Zustimmung des Herstellers,

* Die m&xlmde Zuhitnnnslangc Antrieb - Kmtroliﬂodul betragt 10 Meter. Bei 10 Meter Antriebszuleitung ist auf

gsquerschnitt hen Modul und Zentrale zu achten.
Empfohk Vorgeh ise: Modul tieren und hlief prechend der gewiinschten A dung die Anschiisse
an Ausgang 1 - 3 vornehmen {vgl. ab 5.4). Yor h muss der DIP-Schalter auf die verwende- Ng""be" of i 4
ten Komponenten eingestellt und die Einstellung kontrolliert werden. Die B aglict asement lackings (9/10)
si und gezielte Stérung g Drives (7/8)

Achtung: Eine Verdnderung
der werkseitig auf 2 Sek. ein-

Cutoff current

*Anzeige V10 = Betriebsstatus 1@ ap-kunststofigehause CED gesteliten Nachlaufzeit kann Quiputmolor 3 (815}
des Kontrolimoduls (ot / grin} Mafle (B x Hx Tj: 110 x 110 x 66 mm zur Beschadigung von Antrieb — Oulput f molar 2 (3i4)
Beachte Tabelle unten | und Fligel fihren. Deshalb e (lutput { motor 1 (1/2)
™ sollte die Einstellung nicht
DIP-Schalterblock zum yeranariwerden)
Einatalen’der etnansart Konirollanzeige Setting the cutoff current for the individual outputs
Boachte: Die Einstellung muss™~{ griin = Motor lauft auf ?:Irl;:l
= Motor ist abges .
;notsprechell':“ “1’er g:::;!tsenn N b At 3"99 Output: Al | Az | A3 Note:
m"?“ i Anwhen i ik x V12 = Ausgang 2 DIPswitch: |1 2[3(4 5|6 The cutoff current must be set for each output and is dependent on
:nawen&uvg- ; g4l i 1 \\_ T sgang I 08A ofFf off| o [off | off ot the drive type. For drives with integrated end and load disconnection,
9 V11 = Ausgang 1 I - e (51, 84 the maximum current consumption is 2.4 A per drive,
e | 0gA off on|off jon | off lon
Messpunkt MP1 (=) 20 - Messpunkt MP2 (+) {vgl. MP1} 1.25A  |on offjon|off|on joff Cutoff current required for drives without integrated end and load
Zusammen mit MP2 zum 1 ‘N’ o . for drives onion|on |on|an jon disconnection: LKS and casement locking = 0,8 A
Messen der Nachlaufzeit (v = 1), J 222 ™~ V14 = Kontrollanzeige with integra- PLBM0=09A
. 5 5 § der Antriebslaufrichtun ted discon- PLS 16 =1,25A
Zum nac:dfn Maodul C g g g | kel g;ﬁfn and OFV1=24A
i : Auf :
Leitungs-Endmadul | "m. max. 2.4 A
zur Uberwachung der Leitung o BU BN Y | griin: 2u
Zenirale / Modul n . S S 2 et ) aus: Stop
abhdngig von
D@ Medulfunktion :
et Setting the number of opening drives and casement lockings
BM = braun Di ......... &_l .......................... 1 Not
BK = schwarz rive settings: | ote:
H= weilt ui i The outputs must be occupled from left to right, whereby the drives
w DIP7 | DIP8 | Number pi a Y
off aff ) i are first connected and the then casement lockings,
| Max, Stromautnah oft r_Jff | - Outputs that are defined as a drive output cause simultaneous.
L aar Anttiste bisioh I *Batriet ige V10 zur Kontrolle der Modulfunktion: _off | on _g_ . parallel opening and closing.
> on on
o Signal Bedeutung ey Qutput that are defined as a t locking output operate in closing
x | | Modul helwrnrnt von der Motorlinie keine Spannung ien-Stop) sequence. If drives are to apen and close In sequence, they must
Dauerfeuchlen rigbe bzw. Verriegelungen stehen aufl aus Casement locking settings: | be defined as a casement locking and the cutoff current adapted to the
langsam biinkend | e | Antrieb 'DIP9 | DIP 10| Number | drive: type. !
schnell Blinkend | es lault mindestens eine angeschiossene Verriegelung Toff_|_off 0 .:E:::rﬂ::tnﬁi:tr I?ed;gft:::l E’w:nﬁ?sn?jﬂ;e:;gﬁ:mﬁég;: "‘;"g‘r"e';;'
EMB 7000 (KL X4 - Xn) Dawn’nucmc" die Einstellung der DIP-Schalter ist falsch, das Modul ist auller Betriel ! on aff o and close simultaneously and parallel ngs.are lo.open
EMB 7100/ EMB 7200 rot fangsar blinkend| wegen Untorstrom ist mindastens ein A 9 abgeschallet __off an 2
EME 7300/ EMB 8000 rot wagen Uberstrom ist 15 8N Ausganag schal N on on 3 | The ¥10 operating status display illuminates red in the event of a fault
d (Dt 7 D) rotgriin Linienspannung <18 v; il ist wegen Unterspannung abgeschaltet and the madule is put out of operation when an impropar setting is made
rot | biitzen Sondermodus, Einstellung der DIP-Schalter kontrollieren {e.g. toal numbers exceeds 3).
Rii des K limoduls: Zuerst die DIP-Schalter 7 bis 10 auf off setzen. Danach die

Spannung von der Zentrale unterbrechen und im spannungslosen Zustand die benatigte Ein-
stellung der DIP-Schalter vornehmen.

Besl.-Nr.: 66.0025 LZ1fLZB
Besl-Nr.. 660030



Control Module USKM 24 V DC en

for 2 Drives and Casement Locking FV1 or OFV1
(Ord.no. 512140)

Application: Two drives up to a maximum stroke of 300 mm with one casement locking

Connection not for SHEY W f Ay ,i@,éwe
mounting device RWA 1050 ¢ 4%{2@@%' =F c ion (only) for SHEy | ALAZAlsIalz!
output: [1] [2] 3] mounting device RWA 1050 1| [2| [3| output

E:::a that are LA nrt;[ br i i AN bl br
oteaareamest [ V7] o.M
® O, Ol |@|®

Drive1  Drive2 Casement Drive1 Drive2 Casement
Function sequence: locking locking
First the casement locking opens, followed by both FV1/ OF V1 EV1/ OFV1

drives al he same time. When closing, both drives
retract first, at which point the casement locking closes,
In order to compensate for offsetting amaong the drives,
the run-on time (0 - 5 seconds) may need to corrected
(factory setting = 2 seconds),

Note: Only casement lockings FV1 (w/o integrated
sequential control) or olive / handle drive OFV1
{ord.no.: 513850} may be used.

For 1 x casement locking FV1  For olive drive OFV1 N
Opening drives w/o integrated disconnection (81,: S4): [E:ﬁ
2 PL6&/PL 10 drives Swilch positions: Swilch positions: grpt?;w“m 354
YA 1000 TE 1100 TE e : ammmam]  (Geswicratoon
Another connection for: 12345678310 : 12345678910

SHEV mounling device RWA 1050

*2 PLS 16 drives Switch positions: Switch positions:
ON ON
|ﬂﬂﬂiiiiﬂﬂi : | *fa " Jafuf*fula)"
12345678310 [ 12345678810
e 2 LKS drives Switch positions; : _‘_E»witch positions:
ON ' ON
WEREEEEARE : 1 Lafal Ll
12345678310 : 123456783910
Opening drives with integrated disconnection:
¢ 2 LKS drives Switch positions: 5 II ' Swilch positions:
6 0 dri a‘—| ax. total curren N
b RERNGERAE|  corsumeton | [MEmmmAQEEQ
° 2 PLS 16 drives 12345678910 per drive =24 A 1234567891
« 2 PLA 5/ 6 drives
* 2 PLA 8/ 101 drives fsmomzué—'!?
» 2 KSA2 drives (w/o MP) Output: YOOV A
up to a stroke of 400 mm A 1T 12 3
* 2 K52 S2Z drives
Connect the
white lead ! |
Connection of P 1 ] bl br bl = blue
2 x KSA MP, KSA2 MP, BlSrwh . yiblEr [ br = brown
KSL MP, KSZ MP with | | wh = white
casement locking ! |

MP drive 1 MP drive 2 Casement
locking FY1/OFV1

Kontrolimodul USKM de

fur Antriebe und Verriegelung FV1 oder OFV1
{Best.-Nr.: 512740)

Bedeutung und Funktionsweise

Das Kontrollmodul USKM ermaglicht den Anschluss von
max. 3 Antrieben bzw. Fliigelverriegelungen.

Uber den DIP-Schalterblock ist das Modul als

* Mehrfachkontrelimodul von bis zu 3 Antrieben oder als
* Schili dul mit bis zu 2 Verri Jen

kanfigurierbar. Alle Kombinationen (z.B. ein Antrieb und
zwei Verriegelungen oder zwei Antriebe und eine Verrie-
gelungen) sind maglich. Wird das Modul falsch konfiguriert,
zeigt eine Statusanzeige den Fehler durch rotes Dauer-
leuchten an und das Modul ist aulter Betrieb.
Nachtaktverrriegelung (2.B. GLT)

Sobald das Modul in giner Richtung die Anltriebe bzw. die
Verriegelungen abgeschalten hat, lasst es keinen weiteren
Laufbefehl zu. Erst nach umpalen / umschalten der Ein-
gangsspannung wird das Modul wieder aktiv.

Abschaltstrom-Uberwachung

Die St fnahme der ang | 1 Antriebe und Verriegelungen wird permanent tiberwacht, Bei Uberschreiten des
eingestellten Wertes schaltet das Modul den angeschlossenen Motor ab. Bleibt ein Antrieb 2.B. aufgrund eines Kabelbruchs
stehen, so erkennt das Modul Unterstrom, alle angeschlossenean Antriebe bzw. Verriegelungen werden abgeschaltet und das
Modul meldet “Stérung” durch langsames Blinken der roten Statusanzeige.

Abschaltung bei Antrieben mit integrierter End- und Lastabschaltung (z.B. KSA oder OFV1)

Diese Antriebe schalten ohne Fehlermeldung ab. Ubersteigt jedoch die Stromaufnahme des Antriebs den eingestellten Wert
{max. 2,4 A), so wird dies am Maodul als Fehler durch schnelles rofes Blinken der Statusanzeige gemeldet und alle Motoren werden
abgeschaltet.

Technische Daten

= Versorgungsspannung; 18..32V DC

= Restwelligkeit: max, 2 Vss

« Unterspannungserkennung ein: bei<18 Y

+ Unterspannungserkennung aus: beica. 19V

» Ruhestromaufnahme: beica. 32V <50 mA

» Max. Strom: pro Antrieb Z4A

« Klemmenquerschnitt: max. 4 mm?

= Gehause: Kunsistoff 110 % 110 x 66 mm

Einstellung und Anschluss von Antrieb bzw. Verriegelung
Fur den einwandfreien Belrieb muss der DIP-Schalterblock korrekt eingestelit werden. Die erforderlichen Einstellungen sind:
I]QN + Abschaltstrom fir alle 3 Ausga abhéngig vom Antriebstyp = DIP 1/2{A1) 3/4(AZ) 5/6(A3)

WUEHEEEREE! + Anzahl der Antriebe (0 - 3) = DIP 7/8
12345678990 , pnzant der Verriegelungen (0 - 3) = DIP 9110

Sowohl die Einstellung als auch die Anschliisse sind in dieser Anleitung fur alle gangigen Konfigurationen im Einzelnen aufgefiihrt.

Einstellen der Nachlaufzeit bei Parallelbetrieb von mehr als einem Antrieb bzw. einer Verriegelung

e - Die Zeit zwischen dem Abschalten des ersten Motors und dem | Nachlaufzeit
Mm llung Abschalten des zweiten Motors von Antriet oder Verriegelung Sek. ¥
M kann auf der Platine durch ein Potentiometer in einem Beraich 1.0 1,0

von 0 bis 5 Sekunden eingestellt werden. Die Werkseinstellung ist 15 15
Messpunkt 2 Sekunden. ) . 20 2.0
MP1 - Vorgehen: Das Potentiometer mit einem Schraubendreher der 25 25
maximalen Grofe (0 eir Ken, um eine h he Beschadi- : ]
gung zu vermeiden, 30 30
Um die eingestelite Nachlaufzeit nicht mit der Stoppuhr ermitteln 35 35
zu mussen, kann mit einem Digitalmultimeter die Gleichspannung 4.0 4.0
gemessen und nach der Formel t = V in die Zeit- umgerechnet 45 45
werden. Die nebenstehende Tabelle ermdglicht das direkte 50 50

Aplesen der Zeit- und Spannungswerte.
Gemessen werden muss die Spannung an den beiden
Messpunkten MP1 (-} und MP2 {+).




Kontrolimodul USKM de Control Module USKM 24 V DC en

fiir 2 Antriebe for 1 Drive and Casement Locking FV1 or OFV1
(Best.-Nr.: 512140) {Ord.no, 512140)
Anwendung Tandem-Betrieb bis 300 mm Hub Application: Single drive with a casement locking
- )
5@@@@-’2\% : Be}chts: Nicht benotigte Adern é@@@@ ’J Note: Loads that are not
.n_|_.r|1 T IERENE | miissen isoliert werden | NENESERERE L i required must be insulated !
Ausgang:bl‘lb . fr3' Funktionsablauf: Output:—l‘l r 2 3 Function sequence:
r 6t el Beide Antriebe &ffnen und schiiefien gleichzeitig. Um bl br not used First the casement locking opens, followed by the
id einen Versatz auszugleichen, kann ein Nachregeln der = bl b = drive. The functional sequence is reversed when
| | Nachlaufzeit (0-5 Sek,) erforderlich werden (Werksein- fil{; 2t =bls closing
stellung = 2 Sekunden). br = brown '
@ @ Note: Only casement lockings FY1 {w/c integrated
sequential control) or olive / handle drive OFV1
{ord.no.: 513850) may be used.
Antrieb 1 Antrieb 2 Drive  Casement
locking
FV1/OFV1
___________________________________________________________________________________________________________________ For 1 casement locking FV1 ! i
............................................................... For olive drive OFV1 C ]
Antriebe ohne Abschaltmodul (S1, S4): Opening drives w/o integrated disconnection (S1, S4): '-g:'j—v;"
* 2 PL 6-/ PL 10-Antriebe Schalterstellung: * 1 PL 6-/PL 10 drive Switch positions: . Switch positions: gﬁ:‘fwitm 184
o o - . - : IP-switct
1 1 : of OFV1 have lo
T Jhaggaseny ; T
* 2 PLS 16-Antriebe Schalterstellung: * 1PLS 16 drive Switch positions: Switch positions:
ON ON 3 ON
. | T ; |
Benaagenig BuaRggnasy ; Bunaeneng
* 1 LKS drive Switch positions: : Switch positions:

= 2 LKS-Antriebe Schalterstellung:
S 1 ON : G
AT oL T eleTelel oL o : LTl L
12 12345678910 . 123456780910

345678910

Antriebe mit Abschaltmodul: Opening drives with integrated disconnection:

Schallerstellung:  max, Gesamistromentnahme * 1 LKS drive Swilch positions; : Switch positions:
» 2 LKS-Antriebe o% proAntrieb = 2.4 A = 1PL6&/PL 10 drive ON Max. total current on
5 [ consumption
< 2PL6-/PL10Antriche 450 B80EE “VRLS14 drive ErLALe L per drive =24 A Haanaansne
= 2 PLS 16-Antriebe *1PLAS5/6/8/101 drive :
* 2 PLA 5-/ 6-/ 8-/ 101-Antriebe = 1 KSA2/ KSA MP | KSA2 MP drive :
* 1 KS2 52/ KS2 MP drive i

« 2 KSAZ2 (ohne MP) bis 400 mm Hub
* 2 KS2 52-Antriebe

* 1 KSL MP drive

Beachte:
A Zum Tandem-Betrieb von zwei KSA MP, KSAZ MP, KSL MP oder KS2 MP vgl. Antriebsbeschreibung !



Control Module USKM 24 V DC en Kontrollmodul USKM de

for 3 Drives fiir 3 Antriebe
(Ord.no. 572140) {Best.-Nr.: 512140)
Application: Three drives for a maximum stroke of up to 300 mm at the same window Anwendung 3 Antriebe bis max. 300 mm Hub an einem Fligel
é :WWUW"UES Ezi ”
éé@@@@rﬂ_ F Note: Leads that are not DLDOD Beachte: Nicht bendtigte Adern
ALaTsrarsTarst required must be insulated | I S mussen isoliert werden !
Output: |1 | 2| |3 : Ausgang:|1] 12 13| Funktionsablauf:
blbr | | bl br Punckion; sequence: . blbr | | bl br Alle drei Antriebe &ffnen und schlieen gleichzeitig. Um
bl b Simultaneously cpen and close_ all three dnves_. In bl br einen Versatz auszugleichen, kann ein Nachregeln der
I l_l ] \—I I owdef fofcampensate fof offselling, the ion lime Nachlaufzeit (0-5 Sek.) erforderiich werden (Werksein-
{0 - 5 seconds) may be need to corrected {factory stellung = 2 Sekunden},
selting = 2 seconds). @ @
Drive1 Drive2 Drive3 bl=blue Antriett  Antrighi2 Antiet 3
br = brown
’ y ; " - .. --------------- Antriebe ohne Abschaltmodul (51, S4):
Opening drives w/o integrated disconnection {S1, S4): i 8,
* 3 PL 6-/ PL 10-Antriebe Schalterstellu
= 3PL6/PL 10 drives Switch positions: i:“‘-’
lal*lul*lala]al""
tHHiHiBBEW 345678910
E3RERIREIE 0 e e e e S e e b e e e
* 3 PLS 16-Antriebe Schalterstellung
+ 3 PLS 16 drives Switch positions: ON MaRREE
= bl Buf !
pagﬁiaﬂﬂﬂgﬂ 12345678910
ZRABBTROW e R S R
* 3 LKS-Antriebe Schaltarstellung:
¢ 3 LKS drives Switch positions: ON i
EuEERE BEEE
Rt
R SAREE 000 R R e R O e
------------------------------------------- Antriebe mit Abschaltmodul:
Opening drives with integrated disconnection: Sch bR R oma—
Switch positians: Max. total current consumption * 3 LKS-Antriebe E ARARRRRGG pro Antrieb = 2,4 A
* 3 LKS drives ENH!EHFSEW perdrive = 2.4 A * 3 PL 6-/ PL 10-Antriebe 13345678910
= 3PL6/PL 10 drives (12345678910 * 3 PLS 16-Antriebe
* 3 PLS 16 drives ® 3 PLA 5-/ 6-/ 8-/ 101-Antriebe
*3PLAS/6/8/101 drives + 3 KSA2-Antriebe {ohne MP) bis 400 mm Hub
* 3 KSA2 drives (w/o MP) up to a stroke of 400 mm * 3 KS2 52-Antriebe

wFKS28Tdrives 00 L A S e R R S A

................................................................................................................... Beachte:
Note: Zum Dreifachbetrieb von drei KSA MP, KSA2 MP, KSL MP oder KS2 MP vgl. Antriebsbeschreibung !
For tridem operation of three KSA MP, KSA2 MP, KSL MP or KS2 MP see description of drive |



Kontrollmodul USKM

fiir 1 Antrieb und Verriegelung FV1 oder OFV1

(Best.-Nr.: 512140)

Anwendung ein Antrieb mit einer Verriegelung

de

QDD Beachte: Nicht benédtigte Adern
AETTTETETATEY miissen isoliert werden |
Ausgang: [1] |2 3 Funktionsablauf:
blbr| | frei Zuerst 8ffnet die Verregelung, danach der Antrieb. Beim

Schiiefien ist der Funklionsablaufl genau umgekehrt.

Control Module USKM 24 V DC

for 2 Drives
{Ord.no. 512140)

Application: Tandem operation up to a stroke of 300 mm

ﬁ@@@@@tﬂ? 1\ Note: Leads that are not

ATATEEIsTarsY required must be insulated |
Qutput: i‘ll 2] 3
bl br not used Functional sequence:

Both drives cpen and close simultanecusly.

In order to compensate for offsetting. the run-on time

[_' | bl br
| I bl = biue {0 - 5 seconds) may need to corected (factory

@ £ B setting = 2 secands).

o
©

Antrisb  Verriegelung
Fv1/OFV1

Beachte: Es darf nur die Flugslverriegelung FV1 {chne
Schlieftfolgesteuerung) oder Olivenantrieb OFV1 (Best.- o
Nr.: 513850) verwendet werden. .

S,

Drive 1 Drive 2

Bei 1 x Verriegelung FV1 ! Bei Olivenantrieb OFV1 e e T
_____ é} -_:I,. 3 ? 5 = i
Antrieb ofine Abschaltmodul (S1, S4): : OF\I:I' Opening drives w/o integrated disconnection (51, S4):
' Beachte: i . .
+ 1 PL 6-/ PL 10-Antrieb Schalterstellung: : Schallerstellung: DIP-Schalter 3 u. 4 *2PL6/PL10 drives oimtcn positions:
= 1 ¢ TN von OFV1 miissen REEREEEERE
111 fa)"Ja " i ("lufulol"]"la]"la]" auf ON stehen | 12345678910
123456789310 . 12345678310
« 1 PLS 16-Antrieb Schalterstelluna: Schalterstellung: * 2PLS 16 drives Oiwiwh posilions:
N ON | i
VEREERE LI e ﬁ??@??@'ﬁﬂﬁ
123456789310 12345678910 R S
. iteh positions:
* 1 LKS-Antrieb Schalterstellung: Schaltersteliung: R HEanves o?‘mtc preiing
o on L
T el 1 afuf "1 o o] 12345678910
12345678810 12345678010

Antrieb mit Abschaltmodul: Opening drives with integrated disconnection:

Switch positions:
* 1 LKS-Antrieb positions

Max. fotal current consumption
Schalterstellung:

Schalterstellung: : « 2 LKS drives . — per drive = 2.4 A
« 1 PL 6-/ PL 10-Antrieb on Gesamisiromentnahme: |31 l] !
! n: : » 2PL6/PL 10 drives 12345678310
* 1 PLS 16-Antrieb DRRNREANAN] PloAntieb = 244 R uanatd « 2 PLS 16 drives

¢ 1 PLA 5-/6-/ 8-/ 101-Antrieb
* 1 KSA2 / KSA MP | KSA2 MP-Antrieb
* 1 KS2 52 f KS2 MP-Antrieb

» 1 KSL MP-Antrieb

=2PLAS/6/8/101 drives
* 2 KSA2 drives (w/o MP) up to a stroke of 400 mm
= 2 K52 52 drives

Note:
Far tandem operation of two KSA MP, KSA2 MP, KSL MP or KS2 MP see description of drive |



Control Module USKM 24 V DC en Kontrollmodul USKM de

for Drives and Casement Locking FV1 or OFV1 fiir 2 Antriebe und Verriegelung FV1 oder OFV1
(Ord.no. 512140) (Best.-Nr.: 512140}
Meaning and Functionality Anwendung zwei Antriebe bis max. 300 mm Hub mit einer Verriegelung
The control module USKM allows up to three opening Anschluss nicht 5 > ) ,% .u
drives and casement lockings to be connected. RWA-Beschlag 1050 ¢ f?:? -®|?I(?I 14 K Ejfsa@@@. 1§
The module can be configured as a ; Anachi fir i
« multiple control module with up to 3 drives oras a Beachte: Nicht Ausgang.!ﬂ!r 2 |3| RWA-B:::J;::!‘M bribl 5 !JIEJYAUBQE‘W

« sequential control medule with up to 3 casement bendtigte Adern hi b,n] R 1| brbi

tockings via the DIP switch block. All combinations (e.g. miissen isofiert | r-l | L‘—l r—‘ 1! I—| |
single drive and two casement lockings or two drives and a werden |
single casement locking) are possible. If the module is

improperly configured, a status display illuminates red to @ @ @ ® @

indicate the fault and the madule is put out of operation.

Post cycle interlocking (.g. external fireman system) Antrieb 1 Antrieb 2 Verriegelung Antrieb 1 Antrieb 2 Verriegelung
As soon as the module has switched off the drives and Fv1/OFV1 Fv1/OFV1
3 % Sl - Funiktis blauf:
casement lockings in one direction, it does not permit any an ‘Exat da."'\:, el h gleichzeiti
further run command. Onlly after reversing the polarity of Zuerst dlinel die Verriegelung, danach glechzeilig. Beachte: Es darf nur die Fligelverriegelung FV1 {ohne
ihe input voltage the module is reactivated beide Antriebe. Beim Schliefen fahren zunachst die : 1 : ob OFV1
) beiden Antriebe =in, danach schlieft die Verriegelung. Schiiekfolgesteuenung) ader Olivenanirieb OFV

Um einen Versalz bei den Antrieben auszugleichen, {Best-Nr- 213850 verwandat werden.

kann ein Nachregeln der Nachlaufzeit (0-5 Sek.) erfor-

Cutoff current monitoring
The current consumption of the connected drives and ¢ it lockings is perr ly monitored. When the set value has been r
derlich werden (Werkseinstellung = 2 Sekunden).

exceeded, the module switches off the cannected motor, If a drive stops because of a defect cable, for example, the module
recognizes this as undercurrent, at which point all connected drives and electromotive casement lockings are switched off and the

module signals that a fault has occurred with a slowly flashing red status display. Bei1x Verriegelung FVv1 i Bei Olivenantrieb OFV1 =
............................................................. b
Switch-off for drives with integrated limit and load disconnection (e.g. KSA drives or OFV1) Antriebe ohne Abschaltmodul (S1, S4): : AX ;::;"
These drives switch off without sending a fault message. If. however, the current consumption of the drive exceeds the set value ! i : —
{max. 2,4 A}, this is signaled as a fault (the status display quickly flashes red) and all motors are switched off. « 2 PL 6-/ PL 10-Antriebe Schalterstellung: ‘ Schalterstellung: DIP-Schaher 3 u, 4
RWA-Beschlag 1000, TE ON GN__ g von OFV1 missen
i RWA-Beschlag 1100.TE ) . aufl ON stehen |
Tochnical Data , s e R e
*Supply ucltage: s RWA-Beschlag 1050-TaNABM. . l.ieeieeeeeee e
= Residual ripple: max. 2 Vpp ({vgl.oben} ]
+ Undercurrent recognition om: at< 18V « 2 PLS 16-Antriebe Schalterstelung! . OSNchaIIersteilung:
+ Undercurrent recognition off: at approx. 19 V ﬁﬂgﬂiiiiﬂﬂg : BHHEEHHBHH
« Closed current consumption: at approx. 32 V <50 mA 12345678910 . 12345678310
« Max. current consumption: per drive 24A T N T A S R S A I S I R e
« Cross-sectional area: max. 4 mm? . : )
« Housing: plastic 110 x 110 % 66 mm * 2 LKS-Antriebe oichalterslellung. Oichallerstellung.
Setting and connecting drive & casement locking QEEEEEE;Q‘Q : ?EEEQ%EQQE
The DIP switch block must be correctly set for proper operation. The required seftings are: :
ON « Cut-off current for all 3 outputs (dependent on drive type) = DIP 1/2{out1) 3/4{out2) 5/6 (out3} Antriebe mit Abschaltmodul: :
Igggg E EE EEFO bl ‘0 iy D_IP s * 2 LKS-Antriebe Schalterstellung: Schalterstellung:
. bers of ¢ it lockings (0 - 3) = DIP 910 « 2 PL 6-/ PL 10-Antriebe oN ‘tnahme: [OF
The settings and connerctions for all typical configurations are treated separately and in detail in these instruction. « 2 PLS 16-Antricbe ggg ;EE Eggﬂ max. pro Anfrieb = 2.4 A ?gggg QE gg?ﬁ
= 2 PLA 5-/ 6-Antriebe
Setting the run-on time for parallel operation of more than one drive / casement locking o 2 PLA 8-/ 101-Antriebe 5 =
Soloriinasdii The time between the switch-off point of the first motor an the Run-on time » 2 KSA2-Antriebe (chne MP) Ausgang:ﬁﬂ(?“f?)r '?‘_?‘ﬁ
. 01 e so g switch-off point of the second motor from the drive or electro- Sec.| V bis 400 mm Hub - 1 e
Measuring point motivee casement locking can be set on the circuit board from 0 1,0 1.0 « 2 KS2 S2-Antriebe 2| 13
MpP2 + to 5 seconds using a potentiometer (Poat.) The factory setting is 15 15 weile Ader
Measuring point 2 seconds. 56 1 20 | verbinden ! Y _-F
MP1 - Procedure: Insert the potentiometer together with a dri 2' 3 2'5 [Anschiuss bei > '-——-- -I | bl br
no larger then size "0° to prevent any mechanical damage. . . 2 x KSA MP, KSAZ MP, p—— |
in order to avoid having to use a stop watch to determine the set 36 | 30 KSL MP. KS2 MP mit bl brws . ws bibr
run-on time, direct veltage can be measured using a digital multi- 35 35 Vorileact : L1 ml L]
meter and converted to fime according to formula t = V. The table 40 740 rriegeiung : :
on the right allows you to compare directly time and voltage as 105 o @
values. Voltage must be measured at measuring points MP1 {-) 50 50 - -
and MP2 (+), %
MP-Antrieb 1 MP-Antrieb 2 Verriegelung

FvV1 FOFV1



Kontrollmo

dul USKM

de

fiir Antriebe und Verriegelung FV1 oder OFV1

(Best.-Nr.: 512140)

Individuelle Sonderschaltung

Beachh

derschaltungen diirfen nur nach Riicksprache mit dem Hersteller vorgenommen werden. A

Bedeutung der einzelnen DIP-Schalter

Anzahl der
Verriegelungen {10
Antriebe {7/8)

Abschaltstrom
Ausgang / Motor 3 (5/6)

Ausgang / Motor 2 (3/4)
Ausgang / Motor 1 (1/2)

Riicksetzen des Kontr dul

Durch Setzen der DIP-Schalter 7 - 10 auf off wird das Modul
zZuruckgesetzt und der Speicher geltschi, Danach die Spannungs-
versorgung von der Zentrale untemrachan und im spannungs~
losen Zustand die bendtigte Ei lung

Einstellen der Abschaltstrome fiir die einzelnen Ausgange

Ausgang:

Al | A2 | A3

DiP-Schalter: 1

[213,45/6

0.BA  |off|offfoff |off | off off

09A off on|off | on | off|on

1.25A_ |on]off[on |off [on]off

mit integrier-
ter End- und
Lastabschal-
turtg u. OFV1
max. 2.4 A

fur Antriebe | onjon|on | on|on|on

Beachte:
Der Abschaltstrom muss je Ausgang smgestellt werden und ist abhéngig

vom Antriebstyp. Bei Antrisben mit integ End- bzw. Lastabschaltung,

betragt die max. Stromentnahme 2 4 A pro Anirieb.

Bei den Antrieben ohne integrierter Endabschaltung (S1, S4) bendtigter
Abschaltstrom: LKS und Flugelverriegelung FV1 =08 A

PLE/10=0.9A
PLS16=125A
OFV1 =244

Einstellen der Antriebs- und Verriegelungsanzahl

Einstellung Antriebe:
DIP7_| DIP8 | Anzahl
i off | | ]
off R
e MO I SEVESAR,
on_ 3 |
| Einstellung Verriegelungen:
_Anzahl

‘DIF9 | DIP10

Beachte:

Die Ausgange miissen von links nach rechts belegt werden, wobei
zuerst die Anlriebe und dann die Verriegelungen angeschlossen
werden miissen.

Ausgange, die als Antri gang definiert den, bewirken
gleichzeitiges paralleles Offnen und Schiiefien.

Ausgdnge, die als Verriegel definiert werden, arbeiten
in Schliarslolge Sollen Antriebe in Schl:ellfolge affnen und schlieften,
mussen sie als Verriegelung definiert und die Abschaltstréme dem An-
triebstyp angepasst werden.

Ausnahme: Bei einem Antrisb mit 2 Verriegelungen muss die Anzahl
der Verriegelungen auf on / on gestellt werden, sollen die beiden Ver-
riegelungen gleichzeitig und parallel Offnen und Schliefien,

Bei unzuldssiger Einstellung {z.B. Gesamtanzahl gréfier 3) meldet die
Betriebsstatusanzeige V10 durch rotes Dauerleuchten Fehler und das
Modul ist aulier Betrieb.

Control Module USKM 24 V DC en

for Drives and Casement Locking FV1 or OFV1
(Ord.no. 512140)

Important for Installation:

. Conmc&mmayorﬂybﬂmadlhya, pany in g with the national guidelines.

* Any warranty cl P ting, install and mai g to the guidelines of the
manufacturer,

s The i permissible i dmwnﬂ«mﬂ(lummn}mnmmmﬂ.

* Multiple control modules can bae “waliﬂa, pending on the p

= With smoke and heat vent system, adrlvalimandmodmmmm hinm&hhmmwlmoduluu
line monitor,

e The running direction of the drives must coincide with the directi ivated as well as with the indicator.
s This d detailed i (ﬂmmﬂl}mmcﬂnﬂaﬂdnﬂingmﬂwmuuckhraﬂ
typlcalappllcaﬂmsMMngZurSdrhu\nrMamrmglhofuptnmmm KSAMP d
Deviations to the above require appmval from the manufacturer.
* Consider the maximum length bet drive and contral module of 10 m. Check the line cross section of
cable from control unit to control module for a maximum length bet drive and 1
R ded p iure: Mount the module and connect the contrel unit. the lon at outputs 1-3 in
with the desired application {see page 9+ and m_} Prior to start-up, the DIP switch{es) for the
to be used must be set and checked. The plays provide for visual monilnrlng and tnmln fanilt
rectification.

Important: Changing the factary
A set run-on time of 2 seconds can

. lead to drive and panel demage.
*Dﬁsplav V10 = Operating status @ Surface mounted plastic housing Therefore, do e i
bl byt ) 3 B i erefore, do not change this
green, mensions (W x H x D) 110 2 110 x 66 mm setting wio approval from the
MNote table below | - manufacturer !

Indicator (for motor of drive or
casement locking)
green = Mator is running in the
| open or close direction
~ \\_ off = Motor is switched off
{ \_ V13 = Output 3
f V12 = Cutput 2

~— v = Output 1

\\— Measuring point MP2 (+) (see. MP1)

DIF switch block for setling
the operating mode

Mote: The selting depends on ]

the components selected (see
specifications for appications).

Measuring point MP1 (=)

together with MP2 for
measufing the rur-on time (v = ). ™~ V14 = Ingicator for the
drive running direction
To the rv:;:l madule from the control unit:
drive line end module BU BN o ; Goan
for monitaring the control unit 8 Connection | green: Close
connecting a module. —— degsndant on—-" J off:  Stop
maodule function
BU = blue
BN = brown
BK = black
WH= white
1 Mots the maximum - o
V10 operating status display for module functi itoring:
(_Zgl_or Signal J_l_l!eaning
| Madule is not receiving any valtage from the motor line (line siop) |
Green | Continuous Module is ready for operation: drives / casement lockings are at off
. Green | Slow flashing Al least one connected drive is running
SHEV control unit Green | Fast _ﬂashmg At least one.- : locking 15 runni?g
EMB 7000 {tml. X3 - %n} ! Red Cortinuos The DIP switches are incorrectly set: the module is out of operation
EMB 7100/ EMB 7000/72 | Red | Stow fiashing | Atleast one output is switched off due to undercurrent
ENB 7300/ EMB 8000 | Red | Fastflashing | Atleast ane output is switched off due to o
(DM DMK} Red -gron, Stow flashing | Line voltage <18 V; Module is switched off due to undercurrent

i Red I Vs!)’fxs{ﬂashlrﬁ' Special mode, check the setting of the DIP switches

venting

£ Resetting the control module: First put DIP switches 7 - 10 to off. Then interrupt the voltage from
control units

the control unit and, in & de-energized state, reset the DIP switches as required,

Ord.no. 660025
Ord.no. 660030



